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Partner 1 Qintec a.s.
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Obdobie realizacie projektu

07/2019 - 06/2023

Miesto realizacie projektu

SR / Banskobystricky kraj / Banska Bystrica
SR / Kosicky kraj’/ Kosice

SR / Trnavsky kraj / Chtelnica

SR/ Trnavsky kraj / Trnava

SR / Zilinsky kraj/ Zilina

Doména inteligentnej Specializacie

Dopravné prostriedky pre 21. storocie

Hlavné relevantné SK NACE odvetvie

C29 Vyroba motorovych vozidiel, navesov a privesov

Funkéné vazby

J62, 163 Pocitacové programovanie, poradenstvo a suvisiace sluzby,
Informacné sluzby

C26 Vyroba pocitacovych, elektronickych a optickych vyrobkov




PREDMET VYSKUMU

Predmetom vyskumu je vyskum moznosti a spésobov uplatnenia prostriedkov UAV v kombinacii s pokrocilymi IKT prostriedkami
v podmienkach automobilovej vyroby s cielom vyskumu a vyvoja autonémnej UAV platformy pre zber dat a autonémnej IKT
platformy pre automatické spracovanie dat.pre generovanie korekénych vstupov v redlnom case voci vyrobnym, technologickym
a podpornym procesom automobilovej vyroby.

Suéasti / predmety vyskumu.jednotlivych partnerov:
Partner 1 / Qintec a.s.:

e  Problematika in-building lokalizacie
e  Metddy zistovania presnej pozicie
e  Metddy a algoritmy pre korekciu pozicie na zaklade doplnkovych informacii

Partner 2 / Technicka univerzita v KoSiciach:

e  Navrh, implementdcia a experimentalne overenie protokolov pre riadenie letovej prevadzky dronov
e  Zber a dorucenie senzorickych (vratane loT) dat do centralneho Uloziska
e  Riesenie bezpecnostnych aspektov prenosu, uloZenia a spracovania ziskanych dat a kritickej komunikacnej infrastruktary

Partner 3 / YMS, a.s.:

e Interny vyskum a vyvoj manazérskych geoanalytickych systémov’ s podporou spracovania velkoobjemovych udajov
a strojového ucenia

Partner 4 / Zilinska univerzita v Ziline:

® Vyskum moznosti vyuZitia modernych nastrojov IS/IKT pre podporu nasadenia a riadenia vybranych podnikovych procesov
s.prepojenim na UAV Platformu so.zameranim na efektivnu a bezpecnu prevadzky UAV zariadeni

VYSTUPY DO PRAXE

Ziadatel' / GLOBESY, s.r.o.

Vystupom do praxe bude experimentalny prototyp autondmnej UAV platformy a experimentalny prototyp pokrocilej IKT platformy,
ktoré budu mat potencidl pre dalsi rozvoj a nasledné nasadenie v readlnej automobilovej vyrobe.

Partner 1 / Qintec a.s.:
Vystupmi vyskumnej a vyvojovej aktivity budu

e  Model stanovenia pozicie UAV na zaklade priestorovych koordinatov

e  Model stanovenia pozicie UAV v priestore na zaklade’kombinacie senzorov a technickych prostriedkov umiestnenych na
samostnom UAV prostriedku, resp. mimo neho v priestore

e  Prototypové rieSenie modulov na lokaliza¢né, navigacné a energetické funkcie pri prevadzke UAV prostriedkov v interiéri
priemyselnych podnikov

Partner 2 / Technicka univerzita v Kosiciach:
Vystupmi vyskumno-vyvojovej aktivity budu:

e Stidia technoldgii aplikovatelhych pre komunikaciu UAV
e  Scenare jednotlivych rieSeni komunikdcie pre interiérové a exteriérové riesenia
e  Metddy a algoritmy, pre spracovanie senzorickych dat

Partner 3 / YMS, a.s.:
Vystupmi vyskumno-vyvojovej aktivity budu:

e  Vyvoj prototypu platformy 3D vizualizacie letovych drah a letového priestoru
e Nastroje na vypocet a vizualizaciu geopriestorovych udajov potrebnych pre modelovanie prostredia alebo javov v 3D
prostredi

Partner 4 / Zilinska univerzita v Ziline:
Vystupmi vyskumno-vyvojovej aktivity budu:

e  Prieskum vhodného vyuzitia a nasadenia UAV Platformy v priemysle




e  Modely a algoritmy pre podporu rozhodovania na zaklade fuzzy logiky pre UAV platformu‘ako aj analyzy spolahlivosti
ziskanych modelov. Dalej budu identifikované vhodné metédy a algoritmy z oblasti umelej inteligencie a ich verifikacia na

projektovych datach

e  Model/systém pre podporu komunikacie v ramci UAV platformy (U2U, U2l a GCS)
e  Model integracie UVA Platformy v ramci vzdusného priestoru so zretelom na ostatnu letecku prevadzku

DAVAME DO POZORNOSTI....(SPECIFIKA/UNIKATY A ZAUJIMAVOSTI PROJEKTU)

Unikatnost spociva vo vyskume prepojenia autondmnej platformy UAV s IKT platformou s vymenou dat v redlnom case. Zber Udajov
pomocou mobilného robota — zariadenia UAV vyraznym sp6sobom rozsiruje kvalitu dat a v nich obsiahnuty informacny potencial. Pri
spracovani takychto dét v realnom ¢ase bude-mozné vyraznym spdsobom zvysit kvalitu riadenia procesov automobilovej vyroby.
Zaujimavym vystupom partnera Technicka univerzita v KoSiciach bude analyza vyuzitia progresivnych komunikacnych mobilnych
rieSeni (napr. MANET, 5G) pre riadenie dronov a zber senzorickych dat.
Dalsim zaujimavym vystupom partnera YMS, a.s. bude vytvorenie prototypového riesenia digitalneho asistenta na pracu s 3D
modelom virtualneho letového priestoru s vyuzitim 3D okuliarov na virtualnu realitu.

ODBORNE AKTIVITY PROJEKTU

Subjekt/ prijimatel pomoci — GLOBESY, s.r.o.

Vyskumna aktivita 1 - H1: Priemyselny vyskum a
vyvoj autonémnej UAV platformy pre nasadenie a
prevadzkovanie v procesoch priemyselnej vyroby
automobilov

Téma 1 - Metodicky a principidlny navrh UAV
platformy s overenim stanovenych
hypotéz pomocou simulacii
a vykonanim redlnych testovacich
a prevadzkovych testov

Téma 2 - Vyvoj experimentalnej UAV
platformy pre pouzitie
v automobilovej vyrobe

Téma 3 - Overenie - vysledkov ~ vyskumu
pomocou experimentalnych

pristupov, vyhodnotenie vysledkov
s identifikaciou buduceho rozvoja

Vyskumna aktivita 7 - H2: Vyvoj prototypu
informacno-komunikacnej platformy pre
spracovanie dat pokrocilymi metédami
softvérového inZinierstva s prepojenim ziskanych
poznatkov s vyrobnymi, prevadzkovymi a
technologickymi procesmi vyroby automobilov

Téma 1 - Metodicky a principidlny navrh SW
platformy s overenim Sstanovenych
hypotéz pomocou simulacii
a vykonanim realnych testovacich
a prevadzkovych testov, komparacia
pristupov a rieseni

Partner 1 — Qintec a.s.

Vyskumna aktivita 4 — H8:

Vyskum autonémnej

prevadzky UAV prostriedkov v ramci priemyselnych

podnikov

Téma 1 -

Téma 2 -

Identifikacia, klasifikacia a navrh vhodnych
metdd, modelov a algoritmov pre
orientaciu UAV prostriedku v priestore

Identifikacia, klasifikacia a navrh vhodnych
metdéd, modelov a algoritmov pre
integraciu a spracovanie udajov UAV
prostriedku pri pohybe v priestore

Vyskumna aktivita 5 - H3: Vyvoj prototypu rieSenia
pre autonomnu prevadzku UAV prostriedkov v ramci
priemyselnych podnikov

Téma 1l -

Téma 2 -

Téma 3 -

Implementacia a testovanie in-building
lokalizaéného systému

Implementacia a testovanie systému pre

dynamickd korekciu odchylky zistenéj
pozicie pri statickej aj dynamickej
prevadzke.

Integracia vyvinutych subsystémov do
jedného celku a analyza dat z jednotlivych
senzorovych subsystémov pre odladenie
algoritmov.

Partner 2 — Technicka univerzita v Kosiciach




Téma 2 - Vyvoj experimentalnej SW platformy
pre pouzitie v automobilovej vyrobe

Téma 3 - Overenie vysledkov vyskumu
pomocou experimentalnych
pristupov, vyhodnotenie vysledkov
s identifikaciou buduceho rozvoja

Vyskumna aktivita 6 — H6: Vyskum systému
automatizovaného zberu, spracovania, a interpretacie
velkych objemov dat v priemyselnych podmienkach

Téma 1- Studia technoldgii aplikovatelnych pre
komunikaciu UAV

Zakladny material — Drony a IKT infrastruktura

Téma 2 - Scenare komunikdcie pre interiérové
a exteriérové rieSenia vratane vysledkov
prototypového overenia

Téma 3 - Prototypovo overené metddy a algoritmy
na spracovanie vybranych typov
senzorickych dat

Partner 3 - YMS, a.s.

Vyskumna aktivita 3 — H4: Priemyselny vyskum
moznosti vyuzitia UAV Platformy s podporou IKT a
umelej inteligencie pre priestorovy monitoring a
jeho hodnotenia

Téma 1 - Aktivny vedecky vyskum vyuZivania umelej
inteligencie pre podporu priestorového
monitoringu a jeho hodnotenia

Téma 2 - Experimentalne testovanie a vyhodnotenie
moznosti nastrojov na podporu
priestorového monitoringu

Téma 3 - Vytvorenie 3D modelu virtualneho
testovacieho letového priestoru
s moznostou prace pomocou 3D
virtualnych okuliarov

Téma 4 - Navrhy na praktické vyuzitie algoritmov
strojového ucenia pre inteligentné
priemyselné aspracovatelské systémy
vyuzivajuce platformy -pre dronové
technoldgie

Vyskumna aktivita 8 — H5: Vyvoj prototypu platformy
3D vizualizacie letovych drah a udajov

Téma 1- Analyza technologickych =~ mozZnosti a
dostupnych rieSeni pre experimentalny
vyvoj prototypového rieSenia systému




Téma 2 -

Téma 3 -

Téma 4 -

Téma 5 -

Téma 6 -

digitdlneho asistenta, ktory umozni
koncovym pouzivatelom (dispecer,
operator letovej prevadzky, velitel zasahu a
pod) maximalizovat efektivhost zberu
velicin, ktorych vyhodnotenie, analyza ma
priamy dopad na rozhodovaci proces

Aktivny vedecky vyskum dostupnych
technologickych  rieseni pre  wvyber
vhodného nastroja na experimentalny
vyvoj prototypového rieSenia systému
digitalneho asistenta

Navrh softvérovej architektury
prototypového rieSenia na spracovanie a
publikovanie geopriestorovych typov dat
pre experimentalny vyvoj prototypového
rieSenia systému digitalneho asistenta

Vyvoj prototypového rieSenia na
spracovanie a publikovanie
geopriestorovych typov dat pre
experimentdlny  vyvoj . prototypového
rieSenia systému digitalneho asistenta

Testovanie prototypového rieSenia na
spracovanie a publikovanie
geopriestorovych typov dat pre
experimentdlny  vyvoj - prototypového
rieSenia systému digitalneho asistenta

Nasadenie prototypového riesenia na
spracovanie a publikovanie
geopriestorovych typov dat pre
experimentalny  vyvoj prototypového
rieSenia systému digitalneho asistenta

Partner 4 — Zilinskda univerzita v Ziline

Vyskumna aktivita 2 — H7: Vyskum mozZnosti vyuzitia
modernych nastrojov IS/IKT pre podporu nasadenia a

riadenia

vybranych podnikovych procesov s

prepojenim na UAV Platformu so zameranim na
efektivnu a bezpecnu prevadzky UAV zariadeni

Témal -

Komplexny resers VO vedeckych
publikacidch mozZnych rieseni danej
problematiky. Vysledkom budud vstupné
data, z ktorych sa nasledne bude vychadzat
aj pri kreovani  prieskumu moZného
(efektivneho) nasadenia a vyuZitia UAV
Platformy v priemysle (Slovensko) ako aj na
prieskum dalSich moZnosti jej dalSieho




Téma 2 -

Téma 3 -

uplatnenia s pohladu vybranych
podnikovych procesov.

Identifikacia vhodnych metdd a postupov
pre spracovanie velkého mnoZstva
roznorodych dat ( snimanie a meranie
roznych veli¢in pomocou namontovanych
senzorov a kamier ako su Skodlivé Iatky,
dopravné toky, optické snimania okolia... )

UAV Platforma bude pri vykondavani
Uloh/¢innosti v podniku produkovat velké
mnoZstvo Udajov zo senzorov, ktoré bude
mozné naslednej spracovat pomocou
hibkovej analyzy dat.

Riesenie efektivnej a bezpecnej
komunikacie jednotlivych komponentov
UAV platformy v prostredi podniku
z pohladu technicky/ technologickych
procesov podniku. Zameranie na bezpecnu
integraciu vyvijaného bezpilotného
lietajuceho systému (UAV platformy)
v ramci vzdusSného priestoru so zretefom
na ostatnu letecku prevadzku.

INE RELEVANTNE INFO/KONTAKTY/WEB PROJEKTU

Subjekt / prijimatel pomoci - GLOBESY, s.r.o.

www.globesy.sk

Partner 1 — Qintec a.s.
www.qgintec.sk
Partner 2 — TUKE
www.uvptechnicom.sk
Partner 3 -YMS, a.s.
Www.yms.sk

Partner 4 UNIZA
WWW.Uniza.sk

Vyskumna agentura, Sliacska 1, 831 02 Bratislava
www.vyskumnaagentura.sk, info@vyskumnaagentura.sk
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